marklin

digital

Dekoder-kompletteringssats for anglok 60985
Dekoder-kompletteringssats for diesellok 60986
Dekoder-kompletteringssats for ellok 60987
Dekoder-sat til eftermontering damp lokomotiv 60985

Dekoder-sat til eftermontering diesellokomotiv 60986
Dekoder-sat til eftermontering el-lokomotiv 60987



Innehallsforteckning
Anvandningsomrade
Satsens innehall
Sékerhetsforeskrifter
Tekniska data
Funktioner
Inbyggnad av dekoder
Multiprotokollkdrning
- mfx-protokoll

- fx-protokoll

- DCC-protokoll
Fysiska funktioner
Logiska funktioner

Dekoderfunktioner och CV instéllningar

Stéllbara funktioner
Andring av ljudstyrkan
CV-tabeller fx (MM)
CV-tabeller DCC
Avhjélpande av problem
Hantering som avfall
Garanti

Sidan

W W 0 0 N OO & W W Wwww

=

Hensigtsmaessig anvendelse
Anviandningsomréade
Hensigtsmaessig anvendelse
Sikkerhedshenvisninger
Tekniske data

Funktioner

Indbygning af dekoder
Multiprotokoldrift

- mfx-Protocol

- fx-Protocol

- DCC-Protocol

Fysiske funktioner

Logiske funktioner

Decoder funktioner og CV indstillinger

Styrbare funktioner
Andring, af lydstyrke
CV-tabel fx (MM)
CV-tabel DCC

Fierne forstyrrelser
Bortskafning

Garanti

Side
26
26
26
26
26
27
29
30
31
32
32
32
33
34
37
38
42
47
47
47



Anvandningsomrade

Dekodrarna 60985/60986/60987 &r avsedda fér ombyggnad
av de Marklin/Trix-HO-lok.

! Inte avsedd fér motorer med faltspole! Lok med félspole-
motorer maste byggas om med hjélp av nagon av vara
ombyggnadssatser for Marklinloks-motorer: 60941, 60943
eller 60944.

Satsens innhall

1 Dekoder

1 Dekoderplatta med 8-pinnars kontakt

1 Hogtalarstorlek

1 Sméhdgtalare

1 adhesiva dynan

Monteringanvisning/bruksanvisning

Garantisedel
For montering behdvs foljande verktyg: Skruvmejsel, pincett
och lédstation med en I6dtemperaur pa max 30W/400° och
med en tunn lddspets, I6dtenn for elektronik-komponenter
(80,5 - Tmm), l6dfldta eller tennsug.

Siakerhetsforskrifter

* Varning! Skarpa kanter pga funktion!

¢ Montage och kabelarbeten far endast géras utan att
nagon elspénning ar tillkopplad, annars kan fara fér men
och kroppsskada uppsta

* Dekodern far ENDAST drivas med tilldten spanning och
stromart (var god se: “Tekniska data”).

A Nar man anvander lodstation och l6dverktyg foreligger

risk for brannskador och eldfara.

Tekniska data

* Konstantlast vid motoruttag <11A
* Belastning vid belysningsuttag <250 mA
* Belastning AUX 1 - AUX 4 vardera je < 250 mA
¢ Belastning AUX 3 - 4 (Logisk utgéng) —
* Belastning AUX + belysning (summa) < 300 mA
* Belastning motor t.ex. AUX 5/6 <11A
¢ Max. totalbelastning (summa) < 1,6 A <16A
¢ Max. spénning <40V
¢ Ljudstyrka (vid 4 Q/8Q) 275W/1,6 W
¢ Kortslutnings- och dverbelastnings-skydd pa utgangarna

for belysning/stralkastare framat (LV), belysning/stralka-
stare bakat (LH), AUX 1 - AUX 2 samt pé utgéngarna for
motorerna.

Funktioner

mSD SoundDecoder ar en instéllbar och mycket anpass-
ningshar ljuddekoder. Extra ljudfunktioner finns tillgéngliga.
Dekodern kan latt uppdateras. For att kunna gora detta for-
dras réatt digitala koraggregat Kan uppdateras med Central
Station 60213/60214/60215 (Software version 4.0 eller hogre
eller med Programmeraren 60917).

Alla olika protokolnstéllbara och digitala funktioner kan en-
das anvéndas vid digital drift/kérning. Il har dock inte samma
anvandningsmdjligheter tillgdngliga.

Denna bruksanvisning beskriver hur man bygger in/mon-
terar och hur man stéller in dekodrarna 60985/60986 och
60987. Om inte annat anges, finns noterade funktioner i
bégge dekodrarna.



Multiprotokollanpassad (fx (MM), mfx, DCC och AC/DC).
Automatisk system-igenkénning. For att kunna anvéndas
maste respektive systems tilldelade adresser anvéndas.
Accelerations- och inbromsningsegenskaper kan stéllas
in var for sej, oberoende av varandra. Kan via funktions-
mappning kopplas till vilken funktionsknapp som helst.
Verklighetstrogna ljudkulisser anpassade till disellok och
ellok.

Variabelt instéllbar motorhastighet, bade vid digital och
analog korning.

Passar till 6090, 60901, DC och klockankarmotorer. Nar
det géller Sinus-motorer maste vardet pa CV 52 vara
stillt pa 1 och pa CV 56 maste vérdet vara stallt pa 0 (se
CV-tabellen). CV 51 stélls pé antingen 24 eller 0. D& maste
Aux 3 respektive Aux 4 stéllas pa Lége (S) och Kdrning (F)
med hjélp av Central Station eller mappas med Program-
meraren 60971.

Mappning av funktion, v.g. se instruktioner till/i Central
Station 60213/60214/60215. En utforlig tabell for funktions-
mappning aterfinns pé internet: www.maerklin.de/de/
produkte/tools_downloadstechnische_informationen.
html

Kan uppdateras med Central Station 60213/60214/60215
(Software version 4.0 eller hgre eller med Program-
meraren 60917).

Programmering med Main (PoM),en sadan programme-
ring maste understodjas av ert digitala kdraggregat: V.g.
se den medfdljande bruksanvisningen.

Instéllbar rangerkdrning

Broms- /signalstoppsavsnittsigenkénning vid digital
korning.

Inbyggnad av dekoder.

Fére monteringen maste kontrolleras att lokets mekaniska
och elektriska funktioner fungerar utan problem. Om sa ej ar
fallet maste loket repareras och eventuella fel rattas till.

Fordon utan kontakt for dekoder-montage

Férst [oder man bort kablarna till strémavtagare (slapsko),
motor och belysningar. Darefter avlidgsnar man den gamla
dekodern eller reldet. Passa in den nya dekodern och 16d in
kablarna enligt nedanstdende schema. Observera att deko-
derna farger motsvarar NEM-normen. En sammanstalining
for jamforelse med Marklins fargschema féljer senare.

Ar belysningen direkt ansluten till fordonets jord/underrede,
s& rekommenderar vi att istallet isolera belysningen fran
fordonets jord/underrede. Till detta anvénds instickskontakt
E604180 och glédlampa E610080. Pa detta sétt erhélls en
flimmerfri belysning.

Ar fordonet forsett med LED-belysning/lysdioder maste
ovillkorligen motstand anvéndas och byggas in. Motstanden
varierar beroende pa strém, strémart och konstruktion. Ta
reda pa de exakta, korrekta vdrdena pa LED/lysdioderna i
loket fore monteringen. Information kan erhallas fran Din
Marklinleverantér.

Onskar man forse loket med LED-belysning/lysdioder i efter-
hand, ska lysdiodernas katoder (-) anslutas till ljusutgangen.
Glém inte motstanden! Anoderna (+) ska anslutas till den
gemensamma ledaren (bla).

Den gemensamma ledaren (bla) far aldrig kopplas samman
med fordonets jord/underrede.

Montera nu hdgtalaren pé dess plats och I6d fast de bagge
bruna kablarna till hogtalaren.



Jamforelseschema for olika kabelfarger

Dekoderns kabelfarger enligt NEM-norm 652
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Lodplattor ovansidan

@E 4 svart
(ONON - — 3 gron

Lodplattor undersidan

@: 8 réd
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@ [OR{ e 1 0range @‘j— 5gra

Fordon med NEM 8 polig dekoderkontakt.

L6d in kablarna enligt ovanstaende illustration pa motsva-
rande l6dpunkter. Bagge bruna kablarna maste l6das direkt
pa hogtalaren. Stick in stickkontakten i dekoderkontakten,
kontrollera att kontakten &r rattvand.

Vid inbyggnad av dekodern i modeller med Sinusmotor

far kablarna for anslutning av Aux 3 och Aux 4 inte anvén-
das.

Stick i dekodern, kontrollera att den hamnar ratt. Stall nu
loket, utan kapa/kaross, pa programmeringsspéret och pro-
va att loket fungerar. Gar loket problemfritt s& kan lokkapan
monteras.

Multiprotokollkdrning

Analog korning

Dekodern kan dven anvéndas vid kdrning pé analoga anldg-
gningar och sparavsnitt. Dekodern kénner automatiskt igen
och godtar analog kérstrom, bade véxelstrém och likstrém
(AC/DC). Alla mfx eller DCC funktioner instéllda fér analog
drift &r aktiverade. (v.g. se: Digital kdrning).

Digital kérning
mSD SoundDecoder ar en multiprotokolldekoder. Dekodern
kan anvéndas tillsammans med féljande digital-protokoll:
mfx, Dcc, fx (MM).
Digital-protokollet med flest funktioner &r hdgst prioriterat.
Digital-protokollen inordnas i fallande ordning som féljer:

Prioritet 1: mfx

Prioritet 2: DCC

Prioritet 3: fx (MM)
Observera: Digital-protokoll kan paverka varandra. For
storningsfri kérning rekommenderas att avaktivera icke
nddvandiga digital-protokoll med CV 50.
Avaktivera ocksd om mdjligt de digital-protokoll som ej
anvands i ert digitala koraggregat.
Om tva eller flera digital-protokoll anméler sej via rélsen pa
er anlaggning, sa foredrar dekodern det hdgst priotiterade
digital-protokollet, t.ex. mfx/DCC. mfx-digital-protokollet tas
da upp av dekodern. (V.g. se prioriteringstabellen ovan).
Observera: Tank pa att inte alla funktioner kan anvéandas/
aktiveras i alla digital-protokoll. Med mfx och DCC kan vissa
funktionsinstéliningar géras for att funktionerna ska vara
aktiva vid analog kdrning.



Broms-/signalstoppssektion fx (MM) ,mfx, DCC
Bromsmodulen matar i princip sparet med en likstromsspéan-
ning. Om dekodern kénner av en sadan likstrém i spéret,

sé bromsar den in loket enligt den instéllda inbromsnings-
effekten. Kénner dekodern dven igen digital-protokollet, sa
bromsar den in loket till den forinstéllda hastigheten.
(Onskas automatisk igenkénning av bromsstrackorna
rekommenderas att stdnga av DC-driften (v.g. se CV-
beskrivningen).

Automatisk kalibrering for alla protokoll

¢ Innan kalibreringen pabdrjas maste motortyp viljas (se
CV52)

¢ Den automatiska kalibreringen maste goras pa en
egen sparoval utan hinder (signaler, stigningar etc).Vi
rekommenderar en oval med radien 430 mm. Vid skarpare
kurvradier kan loket vid acceleration till maxfart spara ur
och vilta. Vid automatisk kalibrering av loket gar man till
Lok-konfiguration i Central Station->CV->Info. | den fasta
programvaran skriver man dver forsta siffran med 77. |
MM/DCC-protokollen skriver man in CV7 direkt i konfigu-
rationsmodus. Skriv 6ver vérdet 77 och spara det i loket.
Stall in en hastighet med kdrkontrollen. Nu startar loket
langsamt for att 6ka till max hastighet, for att strax dér-
efter stanna. Darefter gor loket flera startforsok. Nar loket
till slut blir stdende helt stilla &r kalibreringen klar.
Under hela processen inte ska storas.
Med “Stop“-knappen, genom att vrida pa kérkontrollen
eller @ndra korriktningen kan kalibreringen avbrytas.
Efter att avbrott méste hela kalibreringen gdras om fran
bdrjan.Blir kalibreringen inte tillfredsstéllande genomford,

kan man vilja en annan motortyp och aterupprepa
kalibreringen.

Om kalibreringsk@rningen inte ger 6nskat resultat kan
man anpassa de enskilda motorparametrarna manuellt.
(MM/DCC, se CV tabellerna, mfx lok-konfigurationerna i
Central Station->CV->Motor).

Genom fdljande ljussignaler pavisas kalibreringskdrnin-
gens bérjan och slut.

Aktivering

Start av kalibreringskorning
(kdrsteg > 1)

Kalibreringskorning avslutas

Avbrott eller stérning

Utfdrlig information finns pa internet: http://www.maerklin.
de/de/service/technische-informationen

mfx-protokoll

Adressering

* Ingen adress behovs, varje dekoder har en helt egen och
entydig adress (UID).

* Dekodern anméler sej automatiskt till Central Station och
Mobile Station via sin UID.

Programmering

e Egenskaperna kan programmeras via Central Stations
pekskarm och &ven till vissa delar med Mobile Station.




¢ Sakan dven alla konfigurations-variabler (CV) l4sas in
och programmeras.

¢ Programmeringen kan géras antingen direkt pa anlag-
gningens spar eller pa programmeringssparet.

¢ Default-instéliningarna (fabrikens instéllningar) kan
aterskapas.

* Mappning av funktioner: Funktioner kan med hjalp av
Central Station 60212 (i viss utstrackning) och med
Central Station 60213/60214/60215 kopplas till dnskade
funktionsknappar.

For ytterligare information, v.g. s6k pa internet: www..

maerklin.de/de/produkte/tools_downloads/teknische_infor-

mationen.html

fx-protokoll (MM)

Adressering

¢ 4 adresser (en huvudadress och 3 foljdadresser).

¢ Adressomrade:
1 - 255 beroende pa kéraggregat/kérkontroll

* Huvudadress manuellt instéllbar.

* Foljdadresserna arin- och urkopplingshara, samt kan
programmeras manuellt eller automatiskt.

* \ia dessa fyra adresser kan samtliga 16 funktioner mand-
vreras.

Programmering

* Dekoderns egenskaper kan via programmering av
konfigurations-variablerna (CV) programmeras flera
ganger. Det gér inte att lasa CVn.

e CV-nummer och CV-vdrden anges direkt.

8

Programmering av CVn far endast gdras pa programme-
ringssparet.

Default-instéliningarna (fabriksinstéllningarna) kan
aterskapas.

Lokhastigheten kan programmeras in med 14 eller 27
korsteg.

De forsta fyra funktionerna och stralkastarna kan alltid
kopplas in och ur, dvriga funktioner kan aktiveras beroin
ende pa foljdadressen.

Alla instéllningar av funktions-mappningar for mfx- eller
DCC-programmering Gvertas for fx(MM).

Automatisk igenkénning av aktiva tillaggs- eller
foljdadresser. Bekréftar om en funktion t.ex. ar in- eller
urkopplad eller &r mangvrerbar via en féljdadress. Sadan
funktions-mappning kan endast goras vid anvéndning av
mfx- eller DCC-protokoll.

For ytterligare information v.g. se CV-tabeller fx-protokoll.

DCC-protokoll
Adressering

Korta adresser - langa adresser - multippelkopplingsa-
dresser.
Adressomrade: 1 - 127 korta adresser, multippelkoppl
ingsadresser
1-10239 langa adresser
Varje enskild adress kan programmeras manuellt.
Korta eller langa adresser véljs via CVn.
En vald multippelkopplingsadress avaktiverar standarda-
dresserna.



Programmering

¢ Egenskaperna kan dndras flera ganger via konfigura-
tions-variablerna (CV).

e CV-nummer och CV-vérden anges direkt.

¢ Alla CVn kan lasas och programmeras flera génger
(Programmering gors pa programmeringssparet).

¢ Alla CVn kan programmeras. (Programmering kan gdras
pé anldggningens réls PoM). PoM kan endast géras pa
CVn som finns upptagna i CV-tabellen. Programmering
pa anlaggningens réls (PoM) méste understddjas av ert
koraggregat. (V.g. se kdraggregatets bruksanvisning).

¢ Defaultinstéliningar (fabriksinstéllningar) kan aterskapas.

* 14/28 upp till 126 kdrsteg kan stéllas in.

* For automatisk inbromsning rekommenderar vi att for
DCC-drift stélla in vardena for CV 27 pa 16 eller 32 (se
sidan 20).

» Samtliga funktioner kan kopplas in och mandvreras enligt
funktions-mappningen. (V.g. se CV-beskrivningen.)

* For ytterligare information, v.g. se CV-tabellerna for DCC-
protokoll samt internet (fér adress, v.g. se Physikalische
Funktionen).

Vi rekommenderar att endast genomfdra programmerin-
gar pé programmerings-sparet.

Fysiska funktioner

Var och en av dessa funktioner méste anslutas externt

till dekoderplattan.Man talar darfér om fysiska funktoner.
Varje fysisk utgang (AUX/stralkastare) kan i digitaltrafiken
tilldelas en eget Modus/effekt. For detta &ndamal star for
varje utgang tre CVn till forfogande. Men for varje utgang
kan endast en Modus/effekt stéllas in. En utférlig tabell for
sadana instéliningar aterfinns pa internet: www.maerklin.de/
de/produkte/tools_downloads/technische_informationen.de

Logiska funktioner

Eftersom dessa funktioner enbart dverfors via mjukvaran
behdvs inga fysiska utgangar. Darfor talar man om logiska
funktioner.

Accelerations-/bromsfordréjning

¢ Accelerations- och inbromsningstidernas ldngd kan
stéllas in var for sej.

* Bortkopplingen av logiska funktioner ABV kan via
funktions-mappningen férlaggas till vilken som helst av
funktionsknapparna.

Rangerkorning (RG))

* Rangerkdrning ger en kraftigt reducering av den aktuella
hastigheten. Detta innebar en noggrann och kénslig
hastighetskontroll av loken i mycket Iag fart. Rangerkor-
ningen kan vid anvdndning med mfx och DCC ldggas dver
pa vilken funktionsknapp som helst(v.g. se CV 145 p. 22).



Stationsutrop

Loket kommer inte att starta férrén stationsutropet ar
avslutat.

Dérrarna dppnas/ddrrarna stangs

Sé lange funktionen Dérrarna Gppnas/ddrrarna stangs

ar aktiverad kan inte loket koras. Forst sedan funktionen
avaktiverats och ljudet tystnat kommer loket att kunna kéras
och accelerera enligt forinstélld/aktiverad ABV.

Nedan aterfinns funktionerna och aktuella CVn i tabellform.
Via dessa CVn har man mojlighet att gora ett antal install-
ningar och man kan ocksa andra vilken funktionsknapp de
ska tillhora.

Decoder-funktioner och CV-instillningar

Héar nedan aterfinns dekoderns funktioner och dekoderns
CVn i tabellform. Via dessa CVn kan man &ndra pé ett flertal
av funktionsknapparnas instéliningar och vad de styr.
Aktuella CVn och vad de anvénds till for de olika formaten, fx
(MM) och DCC, aterfinns nedan i separata tabeller.

Format mfx kan man enkelt stélla in via displayen pé sin CS2
fr.o.m. mjuvara/software Version 4.0. Om denna version gj
finns installerad, s& maste man sjélv - eller kostnadsfritt med
hjélp av sin Mérklinhandlare - installera en aktuell mjukvaru-
version pa sin Central Station 60213/60214/60215.



Decoder 60985

Stallbara funktioner

Frontstralkastare function/off @ Funktion 0 Funktion f0
Fysiska funktion (Aux1) f1 Funktion 1 Funktion* Funktion f1 Funktion f1
Ljud: Trafikljud 2 Funktion 2 Funktion * Funktion 2 Funktion 2
Ljud: Lokvissla 3 Funktion 3 Funktion * Funktion f3 Funktion f3
ABV avstangning f4 Funktion 4 Funktion * Funktion f4 Funktion f4
Fysiska funktion (Aux3) ** —1 — Funktion * Funktion 5 Funktion f5
Fysiska funktion (Aux4) ** —1 — Funktion * Funktion 6 Funktion f6
Ljud: Lokklocka —1 — Funktion * Funktion 7 Funktion f7
Fysiska funktion (Aux2) —1 — Funktion * Funktion f8 Funktion f8
Ljud: Bromsgnissel bortkopplat —1 — — Funktion 9 Funktion f9
Ljud: Kol skyfflas —1 — — Funktion f10 Funktion f10
Ljud: Lokvissla kort —1 — — Funktion f11 Funktion 11
Ljud: Stationsutrop Ep. Ill —1 — — Funktion f12 Funktion f12
Ljud: Roster skakas —1 — — Funktion f13 Funktion f13
Ljud: Rélsskarvar —1 — — Funktion f14 Funktion f14
Ljud: Konduktorvissla —1 — — Funktion f15 Funktion f15

** géller ej Sinusmotorer

1 kan manévreras via foljdadress
*Funktioner och funktionssymbolen kan avvika utseendeméssigt



Decoder 60986

O F4
Stallbara funktioner %'iﬁ

Frontstralkastare function/off @ Funktion f0 Funktion f0
Fysiska funktion (Aux1) 1 Funktion 1 Funktion * Funktion f1 Funktion f1
Ljud: Trafikljud 2 Funktion 2 Funktion * Funktion 2 Funktion 2
Ljud: Signalhorn 1 f3 Funktion 3 Funktion * Funktion f3 Funktion f3
ABV avstangning f4 Funktion 4 Funktion * Funktion f4 Funktion f4
Fysiska funktion (Aux3) ** —1 — Funktion * Funktion 5 Funktion 5
Fysiska funktion (Aux4) ** —1 — Funktion * Funktion 6 Funktion f6
Ljud: Signalhorn 2 —1 — Funktion * Funktion 7 Funktion f7
Fysiska funktion (Aux2) —1 — Funktion * Funktion f8 Funktion f8
Ljud: Bromsgnissel bortkopplat —1 — — Funktion f9 Funktion 9
Ljud: Flaktar —1 — — Funktion f10 Funktion f10
Ljud: Lokklocka 1 — — Funktion f11 Funktion 11
Ljud: Stationsutrop Ep.V —1 — — Funktion 12 Funktion f12
Ljud: Hjélpdiesel —1 — — Funktion f13 Funktion 13
Ljud: Rélsskarvar 1 — — Funktion f14 Funktion f14
Ljud: Konduktérvissla —1 — — Funktion f15 Funktion 15

** géller ej Sinusmotorer

12

Tkan manévreras via folidadress
*Funktioner och funktionssymbolen kan avvika utseendeméssigt




Decoder 60987

Stallbara funktioner

Frontstralkastare function/off Funktion f0 Funktion 0
Fysiska funktion (Aux1) f1 Funktion 1 Funktion * Funktion 1 Funktion f1
Ljud: Trafikljud 2 Funktion 2 Funktion * Funktion 2 Funktion 2
Ljud: Signalhorn 1 f3 Funktion 3 Funktion * Funktion 3 Funktion f3
ABV avstangning f4 Funktion 4 Funktion * Funktion f4 Funktion f4
Fysiska funktion (Aux3) ** —1 — Funktion * Funktion 5 Funktion f5
Fysiska funktion (Aux4) ** —1 — Funktion * Funktion f6 Funktion f6
Ljud: Signalhorn 2 —1 — Funktion * Funktion 7 Funktion f7
Fysiska funktion (Aux2) —1 — Funktion * Funktion 8 Funktion f8
Ljud: Bromsgnissel bortkopplat —1 — — Funktion 9 Funktion 9
Ljud: Flaktar —1 — — Funktion f10 Funktion f10
Ljud: Lokvissla kort —1 — — Funktion 11 Funktion 11
Ljud: Stationsutrop Ep.V —1 — — Funktion f12 Funktion f12
Ljud: Kompressor 1 — — Funktion f13 Funktion f13
Ljud: Rélsskarvar 1 — — Funktion f14 Funktion f14
Ljud: Konduktorvissla —1 — — Funktion 15 Funktion f15

** géller ej Sinusmotorer

Tkan manévreras via félidadress
*Funktioner och funktionssymbolen kan avvika utseendeméssigt



Andring av ljudstyrkan

mfx-protokoll: Samliga ljudfunktioners ljudstyrka kan I&tt &ndras med hjélp av Central Station 60213/60214/60215 via CV
Meny Sound. Funktions-mappningen (tilldelning till respektive knappar) och de individuella ljudstyrke-installningarna gdrs
via funktionsknapparna. Sound-nummer (ljudnumret) behdvs for funktions-mappningen.

fx-protokoll: | fx-protollet kan endast samtliga ljudstyrkor dndras samtidigt med CV 63. Andringar av enstaka ljudstyrkor kan
ej gbras. Andringar av instéllningar gjorda med mfx/DCC bibehalls dock.

DCC-protokoll: For att &ndra ljudstyrkan maste vardet pa CV31 forst stallas in pa véarde 16 och CV32 pa varde 0. Sound-
nummret (ljudnumret) behdvs vid funktions-mappningen och fér sammanstélining av CV med respektive ljud.

Ljudfunktioner . Sound-Nr. Default | Virde
cv Anglok Ccv Diesellok cv Ellok
Ljud: Funktion 2 300 Trafikljud 300 Trafikljud 300 Trafikljud 180 0-255
Ljud: Funktion 3 301 1 301 1 301 1 180 0-255
Ljud: Funktion f7 303 3 302 2 302 2 180 0-255
Ljud: Funktion f10 309 9 309 9 309 9 180 0-255
Ljud: Funktion f11 302 2 303 3 303 3 180 0-255
Ljud: Funktion f12 304 4 304 4 304 4 180 0-255
Ljud: Funktion f13 310 10 307 7 308 8 180 0-255
Ljud: Funktion f14 314 14 314 14 314 14 180 0-255
Ljud: Funktion f15 305 5 305 5 305 5 180 0-255

Total volym (CV63) och bromsskrik (CV 146) se tabellerna nedan



CV-Tabelle fx (MM)

CV |Betydelse Vérden Default Anmaérkning
6038578 Adresserna ar alltid aktiva och inte beroende
1 |Adresser 1 (huvudadresser) 1-255(1-80)* | 60986=72 av CV 49
60987=24 )
o . R Canyx Hastighet vid minsta kdrsteg
2 |Minimihastighet (Vmin) 0-255 (1 - 80) 4 Vardet maste vara mindre &n Vmax, CV5
PR R an* CV-vérdet multiplicerat med 0,25 ger tiden
3 |Accelerationfordrgjning (AV) 0-255 {1 - 80) 12 frén stillastaende till maxhastighet.
T R _an)* CV-vérdet multiplicerat med 0,25 ger tiden for
4 |Bromsférdrdjning (BV) 0-255(1 - 80) 12 bromsférdrdjningen
. 0-255 (1 - 63)* Hastighet vid hogsta kérsteg. Vardet maste
5 |Maxhastighet (Vmax) ay 180 |vara storre an CV 2.
T - Efter genomfdrd kalibreringskérning
7 |Kalibreringskdrning n aterstills vdrdet automatiskt
8 |Decoder-reset (default- eller fabriksinstéllning) 8 Vérde anges ej.
- Adresser kan aktiveras/avaktiveras tillsam-
17 |Adresser 3 (2. félidadresser) 0-255 (1 - 80)* 254 mans med CV 49,
- Adresser kan aktiveras/avaktiveras tillsam-
18 |Adresser 4 (3. folidadresser) 0-255 (1 - 80)* 253 mans med CV 49,
Bromsinstallning: 0-48 .
Bit0-3: alltid 0 0 Bromsar karriktningsberoende:
. . . S 16 -16 normala DCC-vérden
97 Bit4 .I[])i([)]gSepr?., Polaritet motsatt fardrikt 48 3 inverteraqe DCC—vérden
Bit5 :DC Spg, Polaritet med kdrriktningen 2 84??8/3rfkorr'.l.(tg'ngs'()bemende:
Bit6-7: alltid 0 0 “30Ixfmix - varden

* () = Control Unit 6021 {} = Control Unit 6021, angivna varden multipliceras med x (faktor)




CV-Tabelle fx (MM)

CV |Betydelse Vérden Default Anmarkning
Konfiguration: P o mi L
P - Korriktningen beroende pa instélld korriktning
Bit : OAzdl\rllg?maavl Loﬁkreritlftrl??nrgkmmg och pa stralkastare/belysning.
Bit 1: 1A:tg|nyi(iar::sd :(E:Rg:gﬂ Antalet krsteg och halvsteg ar beroende pa
29 '0:14 Kﬁrsteg 0-7 6 koraggregatet.
1= 27 kérsteg/halvsteg Enb - . . .
o wo O art digitaldrift eller dig.+analogdrift.
Bit2 g‘:naAlsgllégrg‘llng pa/av Under kdrningen kan en flygande véxling
1= Analog pé genomféras..
Utokad konfiguration:
Bit 0: Antal adresser, LSB O=enl 1=tvd 10=tre | 1=fyra
49 |Bit 1: Antal adresser, MSB 0-7 5 0Adr. 10 Adr. 11 Adr. 11 Adr.
Bit 2: automatisk foljdadressering 0= auto. Foljd ett/1=auto. Fdljd av
(pa/1=av)
Alternativ format: 0-15
Bit 0: Analog AC av = 0/Analog AC pé=1 0/1 0BS:
50 S:: ; Sg%“;% E%/%VCE(:]/QT:OQ DC pa=1 gﬁ 1 fx (MM) kan inte avaktiveras av sej sjalv.
Bit 3: mfx av=0/mfx pa =1 0/8
Bit 0: Inverterad motor 1=p4, 0=av 0/1
Bit 1: Inverterade strélkastare: 1=pa, 0=av 0/2 Nédvandiaa instillni ird A
51 |Bit2: Inverterade spar 1=p3, O=av 0/4 0 t?dvan iga installningars varden maste
Bit 3: Aux 3 (1=logisk, O=fdrstirkt utgéng) 0/8 adderas.
Bit 4: Aux 4 (1=logisk, 0=forstérkt utgang) 0/16

* () = Control Unit 6021 {} = Control Unit 6021, angivna vérden ska multipliceras med x (faktor).




CV-Tabelle fx (MM)

CV_|Betydelse Vérden Default Anmérkning
Motortyp ... 0-7
.. Aux - Funktionsutgangar 5 och 6 0 Urval av motortyp for vidare instéllning
.. Motor - Softdrive Sinus 1 av motorreglering.
.. Motor - oreglerad 2 Eller:
52 |.. Motor - Hégeffektdrivning C90 3 5 Urval avextra funktionsutgang med
.. Motor - Klockankare 4 med en HO-dekoder.
.. Motor - Likstrom DC mjuk 5 Fér funktion med motorutgdng som
.. Motor - Likstrém DC hard 6 extra Auxe, se extra tabell '.
.. Motor - Likstrom DC Spar 1 7
H : 0-255 (0 - 63)* .
53 |Motorreglering - regleringsreferens [y 10 Absolut Vmax for motoregenskaper
*
54 |Motorreglering - regleringsparameter K 0'25‘?)((2}; 63) 20 Regleringsantal K
. - %
55 |Motorreglering - regleringsparameter | 0-255 (&4}i3) 15 Regleringsantal |
. - 0-255 (0 - 63)* 0= Oreglerade PMW for Sinus
56 |Motorreglering - regleringsinflytande e 63 (se dven CV 52 Motortyp)
Anglok: tidslingden mellan ljuden av dngstétar vid 0-255 (0 - 63)* 7 . -
57 Kérsteg 1 [y Utan hjulavkénning
Anglok: tidslingden mellan ljuden av angstétar vid 0-255 (0 - 63)* 22 ) —
8 korsteg 2 {xar* Utan hjulavkénning
. g 0-255 (0 - 63)* Totalljudstyrka for alla ljudeffekter.
63 |Ljudstyrkan - fér alla () 63 0 = inga ljudeffekter

* () = Control Unit 6021 {} = Control Unit 6021, angivna vérden ska multipliceras med x (faktor).

En utfrlig tabell for funktions-mappning aterfinns pé internet: www.maerklin.de/tools_downloads/tecnische_informationen.html




CV-Tabelle fx (MM)

CV _|Betydelse Vérden Default Anmérkning
Bromsgnisslet borjar tidigare ju hdgre
s calotrd 0-255 (0 - 63)* vérde som anges och senare ju lagre-
64 |Bromsgnissel-troskel {xay* 9 vdrde som anges. Ar vardet for lagt kan
inte bromsgnisslet utldsas.
Spara olika instéliningar: 0-7
73 Bit 0: Sparafunktioner 0/1 7 0= spara ej/1=spara
Bit 1: Spara hastighet 0/2 0= spara ej/ 2=spara
Bit: 2 Start med/utan ABV efter reset 0/4 0= utan ABV/4=med ABV
Spara olika villkor: _ i
* gt o: Spara kérriktning 0-1 1 0= spara ej/1= spara
60985=79 . .
75 |Adress 2 (1. foljdadress) (} 53)5* 60986=73 ﬁ}(ijirlzsasvkéc th|veras/avaktlveras med
60987=25 )
- 0-255 (1 - 63)* 0BS! Betr. CS1: (140)
76 |Analog DC startspanning {xay* 12 CS1 visar vérdet inverterat.
77 |Analog DC hogstahastighet 0_25?)((1}; 63 43
. 0-255 (1 - 63)* 0BS! Betr. CS1: (140)
78 |Analog AC startspanning {ay 15 |cst visar virdetinverterat,
n - *
79 |Analog AC hdgsta hastighet 0 25%((11}* 63) 49

* () = Control Unit 6021 {} = Control Unit 6021, angivet varde ska multipliceras med x (faktor)




CV-Tabelle DCC

CV_ |Betydelse Viérden Default |Anmaérkning
1 |Huvudadress 1-127 3 ﬁ%?%%r;gs/%ﬁ{ 51:_01 a
2POM | Minimihastighet (Vmin) 0- 255 4 :’sz’%f}g;?s‘e understiga Vmax, CVS.
3PoM | accelerationsfirdrijning (AV) 0-255 12 fr\élnvgtriﬁztsggEhp;'%ﬁr;tar;;:s%ghg;_r tiden
s CV-vérdet multiplicerat med 0,9 ger tiden
4PoM |Bromsfordrsining (BV) 0-255 12 frén maxhastighpettill stillastéenge.
Hastighet vid hosta kérsteget.
5PoM Maxhastighet (Vmax) 0-255 180 Viardet maste vara storre &n Vmin, CV 2.
(se dven CV 94)
7 Kalibreringskdrning Ange vérde 77 . Vérdet 77 blir inte fast
Tillverkarens versionsnummer (Softwareversion) sparat.
8 Tillverkarens beteckning/ID o ) = 131 Endastl’cisning
Dekoder-reset (default- eller fabriksinstélining) 8 Vérde kan ej utldsas
60985=1 |0=Fkt.# av
13PoM | Funktioner F1 - F8 beroende pa vilken spérsignall 0-255 | 60986=0 |1=Fkt#pa
60987=0 |Bit7-0 [F8 F7 F6 F5 F4 F3 F2 F1]
0 =Fkt. /av
14PoM |Funktioner FL, F9 - F15 beroende p4 vilken sparsignal 0-255 1 1=Fkt/p
Bit 7-0 [F15 F14 F1I3F12 F 11 F10 F9 FL]
17 |Utbkade adresser, hégre Byte varden 192 - 231 192 Langa adresser 1- 10239 (128)
18 |Utbkade adresser, lagre Byte vérden 0-255 128 N&r CV29/Bit5=1

PoM méste understédjas av kdraggregatet




CV-Tabelle DCC

CV_ |Betydelse Vérden Default |Anmaérkning
1-127 = Traktion-adresser
. 0=ingen traktion
19 |Traktionsadress 0-255 0 +128, Bit 7 = Kdrriktningen ompolariseras
vid traktion
0= Fkt. # endast for lokadresser
21POM | Funktionerna F1 - F8 vid traktion 0-255 0 1= Fkt. # dven for traktion-adresser
Bit 7-0=[F8 F7 F6 F5 F4 F3 F2 F1]
0= Fkt. # endast for lokadresser
22POM | Fynktionerna FL, F9 - F15 vid traktion 0-255 0 1= Fkt. # dven for traktion-adresser
Bit 7-0=[F15 F14 F13 F12 F11 F1I0 F FL]
Bromsmodus: 0-48 Bromsarna korriktningsberoende:
Bit 0-3: alltid 0 0 - 16: Normala DC-férhallanden
27PoM |Bit 4: DC Spg., polaritet mot krriktningen 0/16 48 |-32 Inverterade DC-forhallanden
Bit 5: DC Spg., polaritet med kdrriktningen 0/32 Bromsarna oberoende av kérriktningen
Bit 6 - 7: alltid 0 0 - 48: fx/mfx -ledarférhallanden
Konfiguration: 0-39
Bit 0: Andring av lokets korriktning
0= Normal kérriktning, 0
1= Andrad kdrriktning 1 Korriktningsforhallande beroende pa
Bit 1: Vélj 14 eller 28/128 korsteg instélld korriktning och pa stralkastare/be-
0= 14 korsteg, 0 lysning. Antalet korsteg och stralkastar-bit
29PoM 1= 28/128 kdrsteg 2 6 r beroende av kdraggregatet.
Bit 2: Analog kérning kopplas av/pa
0=Analog av, 0 Som lokadress anvénds den korta huvuda-
1= Analog pa 4 dressen eller den langa, utékade adressen.
Bit 5: Vélj korta/langa adresser
0O=korta adresser, 0
1=l&nga adresser 32

PoM méste understédjas av kéraggregatet
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CV-Tabelle DCC

CV_ |Betydelse Vérden Default |Anmérkning

31PoM [Index high Byte 16 16 Behdvs for utbkade instillningar, t.ex. CV

32PoM [Index low Byte 0 0 300 - 328
Alternativa format: 0-15

- Bit 0: Analog Ag av =0/Analog Ag pa=1 0/1 0BS:

50PoM |Bit 1: Analog DC av =0/Analog DC pa=1 0/2 15 | . . s
Bit 2- fx(MIV(i]) av = 0/i(MM) pgé _ 1p 0/4 DCC kan ej avaktivera sej sjélv
Bit 3: mfx av = 0/mfx péd =1 0/8
Bit 0: Inverterad motor 1=p4, 0=av 0/1
Bit 1: Inverterade stralkastare: 1=pa, 0=av 0/2 o . o

51PoM | Bit 2: Inverterade spér 1=pd, 0=av 0/4 0 g;{;i:fansdlga instéllningars vérden maste
Bit 3: Aux 3 (1=logisk, 0=forstarkt utgang) 0/8 )
Bit 4: Aux 4 (1=logisk, O=férstérkt utgang) 0/16
Motortyp .. (Bit 0-4) 0-7
..Aux - Funktionsutgangar 5 och 6 0 Val av motortyp fér vidare instéllningar av
..Motor - Softdrive Sinus 1 motorreglering
..Motor - oreglerad 2 eller

52PoM | Motor - Hégeffektsdrivning C90 3 5 Val av extra funktionsutgdngar nar en
..Motor - Klockankar 4 HO-dekoder anvénds. Funktion med
..Motor - Likstrom DC mjuk 5 motorutgéngarna som extra Auxe, v.g. se
..Motor - Likstrom DC hard 6 extra tabeller
..Motor - Likstrom DC Spar 1 7

53PoM [Motorreglering - Regleringsreferens 0-255 40 Absolut Vmax fér motorkurva

54PoM | Motorreglering - Regleringsparameter K 0-255 80 Reglerantal K

55PoM | Motorreglering - Regleringsparameter | 0- 255 60 Reglerantal |

PoM maste understddjas av kéraggregatet
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CV-Tabelle DCC

CV_ |Betydelse Vérden Default |Anmaérkning
PoM I . B 0= oreglerade PWM fér Sinus
56 Motorreglering - Regleringsinflytande 0-255 255 (se dven motortyp CV 52)
poM |Anglok: tidslangden mellan ljuden av angstatar vid B
57°0 kérsteg 1 0-255 30
pom | Anglok: tidslangden mellan ljuden av angstatar vid B
5870 kirsteg 2 0-255 90
PoM |1 A Ljudstyrka for alla ljudeffekter
637°M | Ljudstyrka totalt 0-255 255 0= inga ljudeffekters
Ju hdgre vérde, ju tidigare borja broms-
PoM . « a gnisslet. Ju l&gre vérde, ju senare borjar
6470M | Bromsgnissel tréskel 0-255 3 bromsgnisslet. Ar virdet for lagt kan
bromsgnisslet ej utldsas.
CV-vdrdet delat med 128 ger den faktor
66P°M |Trimning framat 0-255 128 som kdrstegen ska multipliceras vid
korriktning framat
67PoM |Hastighetstabell Kérsteg 1 (Vmin)
- il 0-255
94PoM | Hastighetstabell Korsteg 28 (Vmax)
CV-vardet delat med 128 ger den faktor,
95PoM | Trimning bakét 0-255 128 som kdrstegen ska multipliceras med vid
kdrriktning bakat.
145PoM | Rangerkdrning 0-128 128 128 = 50% Kirsteg, 64 = 25% Korsteg
146PoM | Ljud utgdng: bromsgnissel (ljudstyrka) 0- 255 180

PoM méste understddjas av kéraggregatet
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CV-Tabelle DCC

CV_ |Betydelse Varden Default |Anmérkning
Sékra olika instéllningar:
Bit0  :Séakra funktionsinstélining 0/1 - Ve s "
173PoM |Bit1  :Sikra hastighet 0/2 7 |D=sékrag) Varde = sikra, enstaka vérden
Bit2  :Start efter reset med/utan ABV 0/4
Bit3-7 :alltid 0
Sékra olika instéllningar: - )
174PoM Bit0  :Sikra kérriktning 0/1 1 [psthrae
Bit1-7 :alltid 0 B
176PoM |Vmin Analog DC 0-255 50 méste vara mindre &n CV 177
1777°M | Vmax Analog DC 0-255 170 méste vara storre dn CV 176
178PM |Vmin Analog AC 0-255 60 méste vara mindre &n CV 179
179PoM |Vmax Analog AC 0- 255 190 méste vara stérre &n CV 178
For att @ndra ljudstyrkan (CV300 - CV 328) maste vardet pa CV31 forst stéllas in pa vérde 16 / och CV32 pa vérde 0 (se CV31)
soogom Ljud utgang: Ljudstyrka trafikljud * 0- 255 180
301-0 tjﬁld utgéng: Ljudstyrka Sound 1 0-255 180 0= inget ljud
328PoM | |jud utgéng: Ljudstyrka Sound 16 * 0- 255 180

PoM maste understddjas av kéraggregatet

* En utférlig tabell f6r funktionsmappning aterfinns pa internet:
www.maerklin.de/de/produkte/tools_downloads/technische_informationen.de
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Avhjélpande av problem

Vid samtidig kdrning med olika protokoll kan problem upp-
komma. - Darfor rekommenderas att man begrénsar antalet
protokoll. Avaktivera icke nddvandiga protokoll i lokdeko-
drarna och - om sa ar mojligt - dven i kdraggregaten.

Lok rycker och hakar sej - testa instéllningen fér motorva-
rianter, forsok dndra instéllning eller genomfdr en reset till
fabriksinstéllningarna.

Lok gar ej att kdra analogt - den automatiska analog-
igenkénningen &r avaktiverad och maste ater aktiveras (v.g.
se CV-tabellen).

Loket (dekodern) reagerar inte - kontrollera kablar och

se Gver ev. Iodningar, eventellt kan de behdva goras om.
Kontrollera att dekodern &r rétt monterad/istucken och &r
ordentligt isatt och vand &t ratt hall.

mfx/DCC drift: Flera pa anldggningen staende lok kér
okontrollerat vid mfx-anmaélan. - Avaktivera den automatiska
analog-igenkénningen pa dessa lok.

Lok startar inte - Funktionen Ddrrarna dppnas/dorrarna
stédngs ar aktiverad. Avsluta ljudfunktionen med ddrrarna.
Nar ljudet sténgts av sa startar loket enligt intélld ABV.
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Hantering som avfall

Betraffande miljoskydd: For alla produkter

som markerats med symbolen “Gverstruken

soptunna” géller foljande: N&r produkten &r

slutforbrukad far den inte slangas i hushallsav-

fallet, utan maste lamnas in till av kommunen

anvisat stélle for &tervinning av elektrisk och
L elektroniskapparatur. Symbolen “dverstruken
soptunna” kan aterfinnas pa produkten, pa bruksanvis-
ningen eller pa forpackningen. Materialet i produkter med
denna mérkning &r atervinningsbart. All atervinning och
ateranvdndande av gamla produkter och produkters mate-
rial bidrar till att skydda vér milj. Kommunen kan informera
om var den lokala atervinningsstationen finns.

Garanti
Garantivillkor framgar av bifogade garantibevis.

* Kontakta din Marklinfackhandlare for reparationer och
reservdelar eller:

Gebr. Mérklin & Cie. GmbH
Reparaturservice
Stuttgarter Str. 55 - 57

73033 Goppingen

Germany

Tel: +49 7161 608 222

E-Mail: service@maerklin.de
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Anvandningsomrade

Dekoderne 60985/60986/609687 er til endring af Marklin/Trix
HO-lokomotiver

! ikke egnet til motorer med feltspole. Lokomotiver med
disse motorer skal ombygges med de respektive motor-
eftermonteringssaet 60941, 60943 eller 60944.

Hensigtsmaessig anvendelse

1 dekoder

1 print med 8-polet interface

1 hgjttaler starrelser

1 sma hgijttalere

1 klebepude

montagevejledning

garantibevis
Veerktej, som yderligere er ngdvendigt til montage:
Skruetraekker, pincet og loddestation til en loddetemperatur
pa maks. 30W/400° med tynd spids, elektronik-loddetin
(2 0,5-1 mm), aflodningsflet eller aflodningspumpe.

Sikkerhedshenvisninger

* ADVARSEL! Skarpe kanter og spidser pga. funktionen.

e Udfer kun kabel- og montagearbejde, nar der ikke er
spanding pé. Hvis man ikke er opmaerksom derpa, kan
det medfgre farlig stram gennem kroppen og dermed
forbundne kveestelser.

* Anvend kun dekoderen med den tilladte spaending (se
tekniske data).

&Ved handtering af loddekolben er der fare for

forbreendinger af huden.
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Tekniske data

* konstant belastning ved motorens udgang <11A
¢ belastning af lysudgange <250 mA
¢ belastning AUX 1-AUX 4 hver <250 mA
¢ Belastning AUX 3 -4 (Logisk udgang) —
¢ belastning AUX + lys (sum) <300 mA
¢ belastning motor hhv. AUX 5/6 <1,1A
¢ maks. samlet belastning (sum) <16A
* maks. spaending <40V
o lydeffekt (pa 4 Q /8 Q) 2,5W/1,6 W

beskyttelse mod kortslutning og overbelastning ved
udgangene lys foran (LV), lys bagved (LH), AUX 1 — AUX 2
og ved motorudgangene.

Funktioner

mSD SoundDecoder, en SoundDecoder med meget
vidtraekkende indstillings- og tilpasningsmuligheder. Der
stér yderligere lydfunktioner til réddighed. Dekoderen er
fuldt opdaterbar. En forudsatning herfor er en tilsva-
rende styreenhed. Kan opdateres med Central Station
60213/60214/60215 (software version 4.0 eller nyere eller
med programmer 60971)

Indstillings- og digitalfunktionerne kan kun anvendes ved
digital drift. Der star dog ikke de samme muligheder til
radighed i alle protokoller.

Denne vejledning beskriver montage af og indstillingsmulig-
hederne for dekoderne 60985/60986 og 60987. Safremt ikke
andet er naevnt, refererer funktionerne til begge dekodere.
¢ Multiprotokoldygtig (fx (MM), mfx, DCC og AC/DC).

* Automatisk systemgenkendelse. Ved betjening skal de



adresser anvendes, som er tilordnet det pagaeldende
system.

Opstart- og bremseforsinkelse kan indstilles uafhangigt
af hinanden. Kan via funktionsmapping tilordnes enhver
vilkarlig funktionstaste.

Typiske lydkulisser for damp-, diesel- og elektriske loko-
motiver.

Variabel motorstyring ved digital- samt analogdrift.
Support af 6090, 60901, DC- og klokkeanker-motorer. Ved
sinusmotorer skal veerdierne i CV 52 indstilles pa 1, og

i CV 56 pa 0 (se CV tabellen). CV 51 enten pa 24 eller 0.
Derudover skal Aux 3 og Aux 4 indstilles pa Stand (S) og
Karsel (F) ved hjeelp af Central Station eller program-
meren 60971.

Funktionsmapping, se hjeelp for central station
60213/60214/60215 eller find en udfarlig tabel over funkti-
onsmapping pé Internettet under: www.maerklin.de/de/
produkte/tools_downloads/technische informationen.
html

Kan opdateres med Central Station 60213/60214/60215
(software version 4.0 eller nyere eller med programmer
60971)

Programming on Main (PoM), denne programmering
skal supportes af styringsenheden. Ver i den forbindelse
opmaerksom pé brugsanvisningen til din styringsenhed.
Indstilleligt rangergear

Genkendelse af bremse-/signalstopstraekning ved digital-
drift

Indbygning af dekoder

Far montagen skal lokomotivet testes for problemfri
mekanisk og teknisk funktion. | givet fald skal lokomotivet
repareres forud for ombygningen.

Keretojer uden interface

Lod farst kablerne pa stremaftagerne (slaeeberne), motoren
og belysningen af. Byg derefter den gamle dekoder eller
omskifter ud. Placer den ny dekoder, lod kablerne pa ifalge
skemaet ved siden af.

Veer opmarksom p4, at kabelfarverne pa dekoderen svarer
til NEM normen. En oversigt sammenholdt med Marklin-
farveskemaet findes efterfalgende.

Hvis belysningen er fart direkte til karetgjets masse, anbefa-
ler vi atisolere den i forhold til keretojets masse.

Anvend hertil stikfatningen E604180 og elpeeren E610080.
Dermed opnés en belysning, der ikke flakrer.

Hvis keretgjet er udstyret med LED belysning skal der ube-
tinget indbygges formodstande. Formodstandene er alt efter
stram og opbygning forskellige. Find frem til de rigtige veerdier
for dine LED’er. Sparg i givet fald din forhandler om det.

Hvis du efterfalgende vil belyse dit keretej med LED, skal
LED’ens katoder (-) forbindes med lysudgangen.

Husk formodstanden! Anoderne (+) skal tilsluttes den fzelles
leder (bla).

Den faelles leder (bla) ma ikke forbindes med keretajets
masse.

Placér hgijttaleren og lod de to brune kabler pa den.

27



Sammenligning af kabelfarverne Kabelfarverne pa dekoderen er i henhold til norm NEM 652.

Betegnelse Kabelfarve
NEM Marklin
Motortilslutning 2 gré bla
2leder stramaftag venstre spor —
sort brun S
3leder strgmaftag ydre spor g __
Belysning foran hvid gré g E
. o
Funktion 1 gran brun/rad S g
[=E—N.
. . o —_ D o
Feelles leder til belysning bla orange - 22
o o
Belysning bagpa gul gul £< §
- D oD = (=2
2leder stromaftag hajre sport . . 2c3 25
. rod rod — SE & &>
3leder strgmaftag midterste spor 5 Ee=23
. R c 2
Motortilslutning 1 orange gren B %g @ 22
B . Z ° x ©
Heittaler + brun hvid 2 = S g 32
- - e B ST Lo
Hojttaler - brun hvid © 2 Z 58w %
: i > 2 R g3
Aux 2 (fysiske udgang) violet | brun/gren 22c ZSt2 ZET IS
S o © == = < = = =
IN1* Lydsynkronisering 1 (program- |, . . E>28 5E8E<E 55852
mer) yasy 91 (prog blé / markering orange S92 82 25, S22 2%
LESC cQcE Lo £ £ £ £ &
* i i - & © ‘= O ' © B 2 2 e
IN2 * Lydsynkronisering 2 (pro bla / markering gul EEs28scssggugggses
grammer) §§3§83§§0‘§'§§mmmmm
. - EEEEE
GND* decoder masse (Programmer) bla / markering sort P@oL L @n =TT
()
Aux 3 (fysiske udgan violet/ markering gul 2 B BB
(isiske udgang) Aolet] markering g1 £ E2EscgcSStennss
Aux 4 (fysiske udgang) violet / markering hvid D n L o228 3L 08485490955
*anvendes aktuelt kun til programmeren I I I I I I I I I I I I I I I I
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Loddepads oppe Loddepads nede
o —
® @= 4 sort %@E 8 rad

@ CR{ o 3 gron %— 7bl3
©® @R e 2 gul

PO g Hhvid
©@ [OR{ e 1o0range @E— 5qra
e ——

Keretajer med NEM interface 8-polet

Lod kablerne fast pa de respektive loddepads jeevnfar
ovenstdende tegning. De to brune kabler skal loddes direkte
pa hgjtaleren. Stik stikket i interfacet, veer opmaerksom pa
stillingen.

Ved indbygning af dekoderen i modeller med sinusmotor, méa
kablerne pa tilslutningerne Aux 3 og Aux 4 ikke anvendes.
Stik dekoderen ind, veer opmaerksom pa korrekt montage.
Foretag en test af modellen uden hus pa programmerings-
sporet. Hvis dekoderen fungerer upéklageligt, kan huset
monteres.

Multiprotokoldrift

Analogdrift
Dekoderen kan ogsa benyttes pé analoge anlaeg eller
sporafsnit. Dekoderen genkender automatisk den analoge
veksel- eller jeevnstram (AC/DC) og tilpasser sig den analoge
jeevnstram. Alle funktioner, som indstilledes til analogdrift
under mfx eller DCC, er aktive (se digitaldrift).
Digitaldrift
mSD SoundDecodere er multiprotokoldekodere. Dekoderen
h\a/lr;wa)nvendes ved fglgende digital-protokoller: mfx, DCC, fx
Digital-protokollen med flest muligheder er den hgjest ran-
gerende digital-protokol. Digital-protokollernes raekkefalge
er med faldende veerdi falgende:

Prioritet 1: mfx

Prioritet 2: DCC

Prioritet 3: fx (MM))

Bemeerk: Digital-protokoller kan gensidigt have indflydelse
pa hinanden. For at opna problemfri drift anbefaler vi at
deaktivere ikke anvendte digital-protokoller med CV 50.
Hvis din central giver mulighed for det, s& deaktiver ogsa
der de ikke anvendte digital-protokoller.

Genkendes to eller flere digital-protokoller pa sporet,
overtager dekoderen automatisk den hgjest rangerende
digital-protokol, f.eks. mfx/DCC, dermed overtages mfx-
digital-protokollen af dekoderen (se foregédende tabel).
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Bemeerk: Veer opmeerksom pa, at ikke alle funktioner er
mulige i alle digital-protokoller. Ved mfx og DCC kan der
foretages nogle indstillinger af funktioner, som skal have
effekt ved analogdrift.

Bremse-/signalstopafsnit fx (MM), mfx, DCC

Bremsemodulerne paferer hovedsageligt sporet en jaevn-

stram. Hvis dekoderen genkender en séddan jeevnstrem pa

sporet, bremser den med den indstillede forsinkelse. Hvis

dekoderen igen genkender en digital-protokol, accelererer

den op til den indstillede hastighed.

Hvis den automatiske genkendelse af bremsestraekninger

skal anvendes, anbefales det, at afbryde DC-driften (se CV

beskrivelse).

Automatisk kalibrering for alle protokoller

¢ Inden kalibrering, skal motortypen veelges (se CV 52)

¢ Automatisk kalibrering af lokomotivet skal ske pé en egnet
oval uden hindringer (signaler, stigninger osv.). Vi anbefaler
en oval med en radius pa mere end 430 mm. Lokomotivet
accelererer til maksimal hastighed, hvorved den ved en
mindre radius kan veelte af skinnerne. Til automatisk kalib-
rering af lokomotivet dbnes lokomotivkonfigurationen pé
Central Station-> CV-> Info. | feltet Firmware overskrives
farste ciffer med 77. | protokollerne MM/DCC indtastes C7
direkte i konfigurationsmodus. Overskriv veerdien 77 og
gem i lokomotivet.
Indstil en hastighed ved hjeelp af karselsregulatoren. De-
refter starter lokomotivet langsomt og accelererer til mak-
simal hastighed, hvorefter det standser. Derefter forsgger
lokomotivet at genstarte flere gange. Nar lokomotivet
endegyldigt bliver stdende, er kalibreringen gennemfart.
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Undga at forstyrre under hele processen.

Kalibreringen kan afbrydes ved at trykke pa tasten “stop”,
ved drejning pa kerselsregulatoren eller endring af
kerselsretningen. | tilfeelde af afbrydning, skal processen
gentages.

Hvis kalibreringsresultatet ikke er tilfredsstillende, kan ka-
libreringen gentages med en anden motortype. Gentagne
gentagelser er mulige. Resulterer kalibreringskarslen ikke
i det onskede resultat, er det muligt at tilpasse de enkelte
parametre i motorparametrene. (MM/DCC se CV-tabel-
lerne, mfx i lokomotivkonfigurationen pa Central Station->
CV-> Motor).

Felgende lyssignaler anvendes til at vise begyndelse og
afslutning af kalibreringskarslen.

Q% O

Aktiveret

alibreringskarsel pabegyndt
(Kgretrin > 1)

Kalibreringskarsel afsluttet

Afbrydning eller fejl

Se detaljerede informationer hertil pa internettet: http://
www.maerklin.de/de/service/technische-informationen

mfx-protokol

Adressering

¢ Ingen adresse pakreevet, hver dekoder tildeles en unik og
entydig identitet (UID).

¢ Dekoderen tilmelder sig automatisk en central station




eller mobile station med sin UID.

Programmering

e Egenskaberne kan programmeres via central stations
grafiske overflade hhv. til dels ogsd med mobile station.

« Alle configuration variable (CV) kan afleeses og program-
meres gentagne gange.

¢ Programmeringen kan enten ske pa hoved- eller pro-
grammeringssporet.

¢ Defaultindstillingerne (fabriksindstillinger) kan genind-
stilles.

¢ Funktionsmapping: Funktioner kan ved hjeelp af central
station 60212 (begraenset) og med central station
60213/60214/60215 tilordnes vilkarlige funktionstaster (Se
hjeelp til central station).

Se detaljerede informationer hertil pa internettet: http:/

www.maerklin.de/de/service/technische-informationen

fx-protokol (MM)

Adressering

¢ 4 adresser (en hovedadresse og 3 falgeadresser)

e Adresseomrade:
1 - 255 afhangigt af styreenhed/central

* Hovedadresse kan programmeres manuelt

* Folgeadresserne kan tilsluttes, afbrydes og indstilles og
kan programmeres manuelt eller automatisk.

* Alle 16 funktioner kan styres via disse fire adresser.

Programmering
* Dekoderens egenskaber kan programmeres gentagne

gange via programmeringen af configuration variablerne
(CV). Det er ikke muligt at leese CV'erne.

CV-nummeret og CV-veerdien indgives direkte.
Programmering af CV kun pa programmeringssporet.
Defaultindstillingerne (fabriksindstillinger) kan genind-
stilles.

14 hhv. 27 karselstrin kan programmeres.

De farste fire funktioner og lyset kan altid styres via
hovedadressen, yderligere funktioner kan benyttes i
afheengighed af falgeadresserne.

Alle indstillinger fra funktionsmapping af mfx eller
DCC-programmering overtages til fx (MM).

Automatisk genkendelse jeevnfor de aktive ekstra- eller
folgeadresser. Det genkendes, om funktionen er varigt
teendt hhv. afbrudt eller kan styres via en af felgeadres-
serne. Dette funktionsmapping kan kun bestemmes i mfx-
eller DCC-protokollen.

Yderligere oplysninger, se CV-tabellen fx-protokol
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DCC-protokol

Adressering

¢ Kort adresse — lang adresse — traktionsadresse

e Adresseomrade: 1- 127 kort adresse, traktionsadresse

1-10239 lang adresse

* Hver adresse kan programmeres manuelt.

¢ Korteller lang adresse velges via CV'erne.

¢ Enanvendt traktionsadresse deaktiverer standard-adres-
sen.

Programmering

* Egenskaberne kan &ndres gentagne gange via configu-
ration variablerne (CV).

e CV-nummeret og CV-vaerdierne indgives direkte.

* CV'erne kan leeses og programmeres gentage gange
(programmering pa programmeringssporet).

¢ CV'erne kan programmeres vilkarligt (programmering pa
hovedsporet PoM). PoM er kun mulig ved de i CV-tabellen
markerede CV'er. Programmeringen pa hovedsporet
(PoM) skal supportes af din central (se brugsanvisningen
for dit apparat).

¢ Defaultindstillingerne (fabriksindstillinger) kan genind-
stilles.

* 14/28 hhv. 126 kerselstrin kan indstilles.

 Til automatisk bremsning anbefaler vi at veerdien i CV 27
indstilles pa 16 eller 32 i DCC drift (se side 43).

¢ Alle funktioner kan styres jeevnfar funktionsmapping (se
CV-beskrivelse).

* Se yderligere informationer i CV tabellen DCC-Protokol og
pa internettet (adresse se Fysiske Funktioner)
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Det anbefales principielt at foretage programmeringerne pé
programmeringssporet.

Fysiske funktioner

Hver af disse funktioner skal tilsluttes printet eksternt. Man
taler derfor om fysiske funktioner. Hver fysisk udgang
(AUX/ lys) kan i digitaldrift tilordnes en egen modus/effekt.
Hertil star tre CV'er til radighed for hver udgang.

Der kan altid kun indstilles en modus/effekt for hver udgang.
En udferlig tabel herom kan du finde pa Internettet pa:
http://www.maerklin.de/de/service/technische-informati-
onen

Logiske funktioner

Da disse funktioner kun udfgres via software, kreeves der
ingen fysisk udgang hertil. Derfor taler man her om en logisk
funktion.

Opstart-/bremseforsinkelse

e Accelerations- og bremsetiden kan indstilles saerskilt.

¢ Den logiske funktionsafbrydelse ABV kan leegges pa hver
vilkarlig funktionstaste via funktionsmapping.

Rangergear (RG)

* Rangergearet bevirker en reduktion af den aktuelle
hastighed. Det tillader en fintfalende styring af lokomoti-
vet. Rangergearet kan ved mfx og DCC via funktionsmap-
ping tilordnes enhver vilkarlig funktionstaste (se CV 145,
side 45).

Banegardshgitaler

Lokomotivet starter farst efter afsluttet besked.



Abne dore/lukke dere

Sélaenge funktionen &bne dare/lukke dare er aktiv, starter
lokomotivet ikke. Farst nar funktionen er deaktiveret og
lyden afsluttet, begynder lokomotivet jeevnfar de indstillede/
aktiverede ABV at accelerere.

Decoderfunktioner og CV indstillinger

Efterfalgende kan du finde funktionerne og CV'erne opfert

i tabelform. Via disse CV'er har du mulighed for at &endre
talrige indstillinger og funktionstasternes beleegning.

Du vil finde CV'erne og deres anvendelser til sporformaterne
fx (MM) og DCC i seerskilte tabeller.

Sporformatet mfx kan du pa komfortabel vis indstille via CS
2's display fra software version 4.0. | givet fald skal du eller
din forhandler foretage en update af din central station
60213/60214/60215.
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Decoder 60985

FO F4 f0 818 f0

Styrbare funktioner E }%;[ i
&Y

Frontsignal function/off @ Funktion f0 Funktion f0
Aux 1 (fysiske udgang) f1 Funktion 1 Funktion* Funktion f1 Funktion f1
Lyd: Driftslyd 2 Funktion 2 Funktion * Funktion 2 Funktion 2
Lyd: Lokomotivflgjte 3 Funktion 3 Funktion * Funktion 3 Funktion f3
ABV, fra 4 Funktion 4 Funktion * Funktion f4 Funktion f4
Aux 3 (fysiske udgang)** —1 — Funktion * Funktion 5 Funktion f5
Aux 4 (fysiske udgang) ** —1 — Funktion * Funktion 6 Funktion f6
Lyd: Klokke 1 — Funktion * Funktion 7 Funktion f7
Aux 2 (fysiske udgang) —1 — Funktion * Funktion f8 Funktion f8
Lyd: Pibende bremser fra —1 — — Funktion 9 Funktion f9
Lyd: Skovling af kul —1 — — Funktion f10 Funktion f10
Lyd: Lokomotivflgjte kort —1 — — Funktion f11 Funktion f11
Lyd: Banegardsmeddelelse Ep. llI —1 — — Funktion f12 Funktion f12
Lyd: Rysterist —1 — — Funktion 13 Funktion f13
Lyd: Skinnestad ! — — Funktion f14 Funktion f14
Lyd: Billetkontrollgrflgjt ! — — Funktion f15 Funktion 15

** ikke pa sinusmotorer
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1 styres via folgeadresser
* Funktionssymboler kan veere vis med afvigelser.




Decoder 60986

O F4

fo 8 18 0
Styrbare funktioner @ EQFP_‘ 5
Frontsignal function/off (] Funktion f0 Funktion 0
Aux 1 (fysiske udgang) f1 Funktion 1 Funktion * Funktion f1 Funktion f1
Lyd: Driftslyd 2 Funktion 2 Funktion * Funktion 2 Funktion 2
Lyd: Horn 1 f3 Funktion 3 Funktion * Funktion f3 Funktion f3
ABYV, fra 4 Funktion 4 Funktion * Funktion f4 Funktion f4
Aux 3 (fysiske udgang)** —1 — Funktion * Funktion 5 Funktion 5
Aux 4 (fysiske udgang)** —1 — Funktion * Funktion 6 Funktion 6
Lyd: Horn 2 1 — Funktion * Funktion 7 Funktion f7
Aux 2 (fysiske udgang) —1 — Funktion * Funktion 8 Funktion f8
Lyd: Pibende bremser fra —1 — — Funktion f9 Funktion 9
Lyd: Bleeser —1 — — Funktion f10 Funktion f10
Lyd: Klokke —1 — — Funktion f11 Funktion f11
Lyd: Banegérdsmeddelelse Ep. V 1 — — Funktion f12 Funktion f12
Lyd: Hjzlpedieselmotor —1 — — Funktion f13 Funktion 13
Lyd: Skinnestad —1 — — Funktion f14 Funktion f14
Lyd: Billetkontrollgrflgjt —1 — — Funktion f15 Funktion f15

** ikke pa sinusmotorer

Tstyres via felgeadresser
* Funktionssymboler kan veere vis med afvigelser.
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Decoder 60987

Styrbare funktioner

Frontsignal Funktion f0 Funktion f0
Aux 1 (fysiske udgang) f1 Funktion 1 Funktion * Funktion f1 Funktion f1
Lyd: Driftslyd f2 Funktion 2 Funktion * Funktion 2 Funktion 2
Lyd: Horn 1 3 Funktion 3 Funktion * Funktion f3 Funktion 3
ABYV, fra 4 Funktion 4 Funktion * Funktion f4 Funktion f4
Aux 3 (fysiske udgang)** — — Funktion * Funktion 5 Funktion 5
Aux 4 (fysiske udgang)** — — Funktion * Funktion 6 Funktion 6
Lyd: Horn 2 — — Funktion * Funktion f7 Funktion 7
Aux 2 (fysiske udgang) — — Funktion * Funktion f8 Funktion 8
Lyd: Pibende bremser fra — — — Funktion f9 Funktion 9
Lyd: Blaeser — — — Funktion f10 Funktion f10
Lyd: Lokomotivflgjte kort — — — Funktion 11 Funktion 11
Lyd: Banegérdsmeddelelse Ep.V — — — Funktion f12 Funktion f12
Lyd: Kompressor — — — Funktion f13 Funktion 13
Lyd: Skinnestad — — — Funktion f14 Funktion f14
Lyd: Billetkontrollgrflajt —_ —_ — Funktion 15 Funktion f15

** ikke pa sinusmotorer
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T styres via folgeadresser
* Funktionssymboler kan veere vis med afvigelser.




Andring af lydstyrke

mfx-protokol: Lydfunktionens samlede lydstyrke lader sig komfortabelt &ndre med central station 60213/60214/60215 i CV
menuen Sound. Funktionsmapping (tilordning af funktionstasterne) og den individuelle lydstyrkeindstilling foregar via funkti-

onstasterne. Sound-nummeret kraeves til funktionsmapping.

fx-protokol: | fx-protokollen kan kun den samlede lydstyrke &endres med CV 63. En &ndring af de enkelte lydstyrker er ikke

mulig. Dog bibeholdes indstillinger foretaget under mfx/DCC.

DCC-protokol: Til ndring af lydstyrkerne skal CV 31 farst indstilles pa vaerdien 16 og CV32 indstilles pa veerdien 0. Sound-num-

meret kreeves til funktionsmapping og CV's tilordning til lyden.

Sound-nummer

Sound funktioner Default | Veerdier
cv damp lok cv diesellok cv el-lok
Lyd: Funktion 2 300 Karelyd 300 Karelyd 300 Karelyd 180 0-255
Lyd: Funktion 3 301 1 301 1 301 1 180 0-255
Lyd: Funktion f7 303 3 302 2 302 2 180 0-255
Lyd: Funktion f10 309 9 309 9 309 9 180 0-255
Lyd: Funktion f11 302 2 303 3 303 3 180 0-255
Lyd: Funktion f12 304 4 304 4 304 4 180 0-255
Lyd: Funktion f13 310 10 307 7 308 8 180 0-255
Lyd: Funktion 14 314 14 314 14 314 14 180 0-255
Lyd: Funktion f15 305 5 305 5 305 5 180 0-255

Samlet volumen (CV63) og bremse hvin (CV 146) se nedenstaende tabeller
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CV bord til fx (MM)

cv Betydning Verdier Default |Bemaerkning
60385=78 Adressen er altid aktiv og er ikke afhaengig
1 Adresse 1 (hovedadresse) 1-255 (1 - 80)* | 60986=72
—oa |afCV49
60987=24
-, . . } . Hastighed pa laveste karetrin
2 Minimalhastighed (Vmin) 1-255 (1 - 80)* 4 veerdien skal veere mindre end Vmax, CV 5
: : B CV-veerdi multipliceret med 0,25 giver tiden fra
3 Opstartsforsinkelse (AV) 1-255 (1 - 80)* 12 stilstand til maksimalhastighed
. CV-veerdi multipliceret med 0,25 giver tiden
4 Bremseforsinkelse (BV) 1-255 (1 - 80)* 12 fra bremseforsinkelsen
. . 1-255 (1 - 63)* Hastighed pé hgjeste karetrin
5 Maksimalhastighed (Vmax) {x4}* 180 Veerdien skal veere starre end CV 2
7 Kalibrerinaskarsel 77 Indtast veerdien 77. Veerdien 77 gemmes ikke
g permanent.
Dekoder-reset S
8 |(default- eller fabriksindstilling) 8 Veerdi skrives ikke
17 |Adresse 3 (2 falgeadresse) 1-255(1-80) | 254 é‘srfgsse kan de/aktiveres, i athzngighed af
18 Adresse 4 (3. falgeadresse) 1-255 (1 - 80)* 253 é\(}rf;se kan defaktiveres, i afhangighed af
Bremsemodus: 0-48
Bit0-3: altid 0, 0 Bremse retningsafhangigt:
Bit4 :DC speending, polaritetimod 16 - 16 normal DCC-adfeerd
27 karselsretningen 48 - 32invers DCC-adfeerd
Bits  :DC speending, polaritet med 32 Bremse retningsuafheengigt:
kerselsretningen - 48 : fx/mfx - adfeerd
Bit6-7:altid 0 0

*() = 6021 Control Unit {} = De indgivne veerdier multipliceres med x (faktor).
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CV bord til fx (MM)

CcVv Betydning Verdier |Default Bemeerkning
Konfiguration:
Bit 0: vend lokomotivets retningsadfaerd Retningsadfaerden refererer til korselsretnin-
0 = retning normal, gen og til lyset.
1=vend retning
29 Bit 1: antal keretrin, 0-7 6 Antallet af karetrin og halvtrin er afheengig
halvtrin 14 eller 27 af koretojet.
0 =14 keretrin,
1 =27 keretrin/halvtrin Kun digitaldrift eller ogsé konventionel drift.
Bit 2 : teend/afbryd analogdrift Skift er mulig under driften.
0 = analog afbrudt, 1 = analog teendt
Udvidet konfiguration: _ _ _ g
Bit0: antal adresser, 8 ;dernllo1 a_dtroll10a_dtrn|e1I Larf"e
49 Bit 1: antal adresser, 0-7 5 ) . . )
Bit 2 : automatisk falgeadressering 0= autom. falge tzendt/1 = autom. falge
. afbrudt
(i / 1=afbrudt)
Alternative formater: 0-15
Bit 0: analog AC afbrudt=0/analog AC teendt =1 0/1 Bemarkning:
50 Bit 1: analog DC afbrudt =0/ analog DC teendt =1 0/2 15 g: . .
Bit2: DCC afbrudt = 0/ DCC taendt = 1 0/4 fx (MM) kan ikke deaktivere sig selv
Bit 3 : mfx afbrudt = 0/ mfx teendt =1 0/8
Bit 0: Motor inverterer 1=til, 0 fra 0/1
Bit 1: Lys inverterer 1= til, 0 fra 0/2 . o 2 . -
51 Bit 2 Skinne inverterer 1= til, 0 fra 0/4 0 I\/aerdlerne pa de pakraevede indstillinger skal
Bit 3: Aux 3 (1= logisk, 0= forstaerket udgang) 0/8 &gges sammen.
Bit 4: Aux 4 (1= logisk, 0= forsteerket udgang) 0/16

*() = 6021 Control Unit {} = De indgivne veerdier multipliceres med x (faktor).
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CV bord til fx (MM)

CV_|Betydning Verdier Default |Bemaerkning
Motortype ... 0-7
.. aux - funktionsudgange 5 og 6 0 Valg af en motortype til yderligere
.. motor - softdrive sinus 1 indstilling til motorstyringen.
.. motor - ubestemt 2 eller
52 |.. motor - hgjydelsestraek C90 3 5 Ig af yderligere funktionsudgange pa en
.. motor - klokkeanker 4 HO-dekoder.
.. motor - jeevnstrgm DC blad 5 Motorudgangenes funktionsmodus som
.. motor - jeevnstrgm DC hard 6 yderligere aux’er, se ekstra tabel 1.
.. motor - jeevnstrgm DC spor 1 7
. . 1-255(0-63)* -
53 |Motorstyring - styringsreference [y 10 Absolut Vmax for motorkarakteristik
*
54 |Motorstyring - styringsparameter K 1- 25{?(‘(1(}1; 63) 20 Styringsandel K
*
55 |Motorstyring - styringsparameter | 1- 255{&2}_*63’ 15 Styringsandel |
* — -
56 |Motorstyring - styringsindflydelse ! 255{&%*63) 63 ?s e z;i%uév%tzpn\:\é't\g rt[(\)/;zl)nus
57 |p . . . 1-255(0 - 63)* 7 .
amplokomotiv lydinterval for dampsted ved karetrin 1 (A Uden hjulsensor
*
58 |Damplokomotiv lydinterval for dampsted fra keretrin 2 1- 255{521}'*63’ 2 Uden hjulsensor
1-255(0-63)* Samlet lydstyrke for alle lyde.
63 |Samlet lydstyrke Ay 63 0 =ingen lyde

*() =6021 Control Unit {} = De indgivne veerdier multipliceres med x (faktor).
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CV bord til fx(MM)

CV |Betydning Veerdier Default |Bemeerkning
Hvinen begynder, jo hgjere veerdien
. 1-255(0 - 63)* desto tidligere, jo mindre veerdien desto
64 |Bremsehvinen svelle {xay* 9 senere. Hvis veerdien er for lille,
udlgses ingen hvinen.

Gem forskellige tilstande: 0-7
73 Bit 0: gem funktionstilstand 0/1 7 0 = ikke gemme / 1 = gemme

Bit 1: gem hastighed 0/2 0 =ikke gemme /2 = gemme

Bit 2 : start efter reset med/uden ABV 0/4 0=uden ABV/4=med ABV

Gem forskellige tilstande: . _
74 Bit0: gem kerselsretning 0-1 1 0 = ikke gemme / 1 = gemme

60985=79 .
1-255 Adressen kan de/aktiveres
75 |Adresse 2 (1. folgeadresse) Can* 60986=73 | - '
(1-80) 60987=25 | afheengighed af CV 49.
) 0-255 (1 - 63)* Bemarkning til CS1: (140)
76 |Analog DC opstartsspaending {xay* 12 CS1 viser veerdien inverteret.
. - *
77 |Analog DC tophastighed 0 25?)((11}* 63) 43
) 0-255 (1 - 63)* Bemaerkning til CS1: (140)
78 | Analog AC opstartsspznding {x4y* 15 CS1 viser vaerdien inverteret.
*

79 |Analog AC tophastighed 0_25?)((1}; 63) 49

*() = 6021 Control Unit {} = De indgivne vaerdier multipliceres med x (faktor).
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CV bord til DCC

CV_ |Betydning Verdier Default |Bemarkning
1 |Hovedadresse 1-127 3 Esg %%rzegs/sgil 5 1:23
2PoM | Minimalhastighed (Vmin) 0- 255 4R syt veere mindre end Vmax, cv
. CV-veerdi multipliceret med 0,9 giver
3PV | Opstartsforsinkelse (AV) 0-255 12 Tiden fra stilstapnd til maksimalhgstighed
. CV-veerdi multipliceret med 0,9 giver
4P |Bremseforsinkelse (BV) 0-255 12 |fiden fra maksimalhastighed ti atltand
Hastighed pa hgjeste kerselstrin.
5PoM | Maksimalhastighed (Vmax) 0- 255 180 Verdi skal veere starre end Vmin, CV 2.
(se ogsé CV 94)
7 Kalibreringskarsel Indtast veerdien 77. Vaerdien 77 gemmes
Producent versionsnummer (softwareversion) ikke permanent.
8 Producent identifikation / ID o - - 131 Kun Ie;ese ]
dekoder-reset (default- eller fabriksindstilling) 8 Veerdi kan ikke leeses
60985=1 |0 = fkt. # afbrudt
13PoM | Funktioner F1 - F8 ved alternativt sporsignal 0- 255 60986=0 |1 =fkt. # teendt
60987=0 |Bit7-0[F8F7F6F5F4F3F2F1]
0 = fkt. # afbrudt
14PoM | Funktioner FL, F9 - F15 ved alternativt sporsignal 0- 255 1 1 =fkt. # teendt
Bit7-0[F8F7F6 F5 FAF3F2F1]
17 |Udvidet adresse, hgjere byte 192 - 231 192 Lang adresse 1- 10239 (128)
18 |Udvidet adresse, lavere byte 0-255 128 Hvis CV29/bit5="1

Styreenheden skal supporte PoM
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CV bord til DCC

CV_ |Betydning Verdier Default |Bemarkning
1-127 = traktionsadresse
19 |Traktionsadresse 0-255 0 0 =ingen traktion
+128, Bit 7 = ompol retning ved traktion
0 = fkt. # kun for lokomotivadresse
21PoM | Funktioner F1 - F8 ved traktion 0-255 0 1 =fkt. # ogsa for traktionsadresse
Bit7-0=[F8 F7F6 F5 F4 F3F2F1]
0 = fkt. # kun for lokomotivadresse
22PoM | Funktioner FL, F9 - F15 ved traktion 0-255 0 1 = fkt. # 0gsé for traktionsadresse
Bit7-0=[FI5F14 F1I3F12F11 FIO F9 FL]
Bremsemodus: 0-48 Bremse retningsafhaengigt:
Bit0 - 3: altid 0, 0 - 16 : normal DC-adfeerd
27PoM |Bit 4 : DC spaending, polaritet modsat karselsretningen 0/16 48 -32:invers DC-adfeerd
Bit 5: DC spaending, polaritet med kerselsretningen 0/32 Bremse retningsuafhaengigt:
Bit6-7:altid0 0 - 48 : fx/mfx - lederadfeerd
Konfiguration: 0-39
Bit 0: vend lokomotivets retningsadfeerd
0 = retning normal 0
1 =vend retning 1 Retningsadfaerden refererer til
Bit 1: veelg keretrin 14 eller 28/128 Karselsretningen og til lyset. Antallet
0 =14 karetrin 0 af karetrin og lyshitten er afhangige af
29PoM 1= 28/128 karetrin 2 6 keretgjet.
Bit 2 : tilslut/afbryd analogdrift
0 =analog afbrudt 0 Som lokomotivadresse enten den korte
1 = analog tilsluttet 4 hovedadresse eller den lange udvidede.
Bit5: veelg kort / lang adresse
0 =kort adresse 0
1=lang adresse 32

Styreenheden skal supporte PoM.
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CV Table for DCC

CV_ |Betydning Verdier Default |Bemaerkning
31PoM |ndex high Byte 16 16 Er pékreevet til udvidede indstillinger, .
32PoM |Index low Byte 0 0 eks. CV 300 - 328
Alternative formater: 0-15
Bit 0: analog AC afbrudt =0/ analog AC tilsluttet = 1 0/1 B Kning:
50PoM |Bit 1: analog DC afbrudt = 0/ analog DC tilsluttet = 1 0/2 15 emarkning: . )
Bit 2 x (MM) afbrudt = 0/ fx (MM) tlsluttet = 1 0/4 DCC kan ikke deaktivere sig selv.
Bit 3 : mfx afbrudt = 0/ mfx tilsluttet = 1 0/8
Bit 0: Motor inverterer 1=til, 0 fra 0/1
Bit 1: Lys inverterer 1=til, 0 fra 0/2 . . . N
51PoM |Bit 2: Skinne inverterer 1= il 0 fra 0/4 o |Verdierne pa de pakrezvede indstilinger
Bit 3: Aux 3 (1= logisk, 0= forsteerket udgang) 0/8 skal lazgges sammen.
Bit 4: Aux 4 (1= logisk, 0= forsteerket udgang) 0/16
Motortype .. (Bit 0-4) 0-7 Valg af en motortype til yderligere indstil-
.. aux - funktionsudgange 5 og 6 0 ling til motorstyringen
.. motor - softdrive sinus 1
.. motor - ubestemt 2 eller
52PoM | motor - hgjydelsestrak C90 3 5
.. motor - klokkeanker 4 valg af yderligere funktionsudgange pa en
.. motor - jeevnstrgm DC blad 5 HO-dekoder.
.. motor - jeevnstrgm DC hard 6 Motorudgangenes funktionsmodus som
.. motor - jeevnstrgm DC spor1 7 yderligere aux'er, se ekstra tabel.
53PoM | Motorstyring - styringsreference 0-255 40 Absolut Vmax for motorkarakteristik
54PoM | Motorstyring - styringsparameter K 0-255 80 Styringsandel K
55PoM [ Motorstyring - styringsparameter | 0-255 60 Styringsandel |

Styreenheden skal supporte PoM.
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CV bord til DCC

CV |Betydning Verdier | Default |Bemarkning

56PoM | Motorstyring - styringsindflydelse 0-255 255 ?s: l;;es%ug;%tzPr:]/\(l]Mrft%:l)nus

57PoM | Damplokomotiv lydinterval for dampsted ved keretrin 1 0-255 30

58P°M | Damplokomotiv lydinterval for dampstad fra keretrin 2 0-255 90

637M | Samlet lydstyrke 0- 255 255 gir?r!zte'r‘]"f;é‘gke for alle lyde.
Hvinen begynder, jo hgjere veerdien desto

" tidligere, jo mindre veerdien desto

6470l |Bremsehvinen svelle 0-25 3 sengre. Hlvis veerdien er for lille,
udlgses ingen hvinen.
CV-veerdi divideret med 128 giver

66P°M |Fremad trim 0-255 128 den faktor, med hvilken karetrinnet
multipliceres ved fremadgaende kersel.

67P°M | Hastighedstabel keretrin 1 (Vmin) til

R 0-255

94PoM | Hastighedstabel keretrin 28 (Vmax)
CV-verdi divideret med 128 giver

95PoM | Bagleens trim 0-255 128 den faktor, med hvilken keretrinnet
multipliceres ved bagudgaende karsel.

- 0 1 1 - 0,
145PM |Rangergear 0-128 128 :]git-ig?](]e/gsagi?]ést|ghedstr|n, 64 = 25% af

Styreenheden skal supporte PoM.
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CV bord til DCC

CV |Betydning Veerdier Default |Bemarkning
146P°M | Lydudgang: bremsehvinen (lydstyrke) 0-255 180 0=ingen lyd
gemme forskellige tilstande:
Bit 0: gemme funktionstilstande 0/1 s ‘i
oz |7 [OMosmme vori-enme
Bit 2: opstart efter reset med/uden ABV 0/4 .
Bit3-7, altid 0
gemme forskellige tilstande: .
174PoM | Bit 0: gemme kerselsretning 0/1 1 ?: |kkr$]r$]emme
Bit 1- 7: altid 0 = gemme
176P°M |Vmin analog DC 0- 255 50 skal veere mindre end CV 177
177P°M |Vmax analog DC 0- 255 170 skal veere stgrre end CV 176
178P°M |Vmax analog AC 0-255 60 skal vaere mindre end CV 179
179P°M |Vmax analog AC 0- 255 190 skal veere starre end CV 178
Til @endring af lydstyrkerne (CV 300 - CV 328) skal CV 31 ferst indstilles pa vaerdien 16/ CV32 indstilles pa veerdien 0 (se CV31)
300P°M |Lydudgang: lydstyrke karselstaj * 0-255 180
P M . * -
301_ o {_iyl/dudgang. lydstyrke lyd 1 0-255 180 0=ingen lyd
328PoM|Lydudgang: lydstyrke lyd 16 * 0-255 180
Styreenheden skal supporte PoM * En udferlig tabel over funktionsmapping kan du finde p4 Internettet pa:

http://www.maerklin.de/de/service/technische-informationen
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Fjerne forstyrrelser

Ved drift med forskellige protokoller kan der forekomme
gensidige forstyrrelser. — Det anbefales at reducere antallet
af protokoller. Deaktiver ikke pakreevede protokoller i loko-
motivdekoderen og om muligt heller ikke i centralen.

Lokomotivet karer i stad og hakker — check CV indstillingen
for motorvariant og endrer den i givet fald eller udfer reset
til fabriksindstillingerne.

Lokomotiv karer ikke analogt — automatisk analog-genken-
delse er deaktiveret og skal aktiveres igen (se CV-tabel).

Lokomotiv (dekoder) reagerer ikke — check kabling og lod-
depunkter og udbedrer dem i givet fald. Check dekoderens
interface mht. fast kontakt og montageretning.

mfx/DCC drift: Lokomotiver placeret pa anleegget begynder
umotiveret at kere ved mfx tilmelding. — Deaktiver den
automatiske analog-genkendelse pa disse lokomotiver.

Lokomotiv kgrer ikke - funktionen abne dgre/lukke dare er
fortsat aktiv. Afslut funktionen lukke dare, efter afslutning af
lyden kerer lokomotivet i gang jeevnfor de indstillede ABV.

Bortskafning

Anvisninger til miljgbeskyttelse: Produkter,

der er meaerket med en overstreget affalds-

spand, ma ved afslutningen af deres levetid

ikke bortskaffes sammen med det normale

husholdningsaffald, men skal afleveres ved et

indsamlingssted for genbrug af elektriske og
B cckironiske apparater. Symbolet pa produktet,
brugsanvisningen eller emballagen ger opmeerksom herpa.
Materialerne kan genbruges jeevnfar deres maerkning. Med
genbrug af materialet og andre former for genbrug af brugte
apparater yder du et vigtigt bidrag til beskyttelsen af vort
miljg. Sparg hos din kommune, hvor du finder det rigtige
indsamlingssted.

Garanti
Garanti ifalge vedlagte garantibevis.

» |tilfeelde af reparationer ret da henvendelse til din
Marklin-forhandler eller til

Gebr. Méarklin & Cie. GmbH
Reparaturservice
Stuttgarter Str. 55 - 57

73033 Goppingen

Germany

Tel: +49 7161 608 222

E-Mail: service@maerklin.de
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Due to different legal requirements regarding electro-magnetic compatibility, this item
may be used in the USA only after separate certification for FCC compliance and an
adjustment if necessary.

Use in the USA without this certification is not permitted and absolves us of any liabili-
ty. If you should want such certification to be done, please contact us — also due to the
additional costs incurred for this.

Gebr. Mérklin & Cie. GmbH
Stuttgarter Str. 55 - 57
73033 Gdppingen
Germany

www.maerklin.com www.maerklin.com/en/imprint.html

. 260203/0516/Sc2Ef
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© Gebr. Mérklin & Cie. GmbH



